GRAHA ILMU

S‘istem Kendali
dengan Format VektO r‘Matri kS

ROHANI JAHJA WIDODO




Sistem Kendali

sengon FOrmMat Vektor-Matriks

J

TEKNIK
ISEBN 978-979-756-334-9

i

97971563349

©| GRAHA ILMU :




DAFTAR IS1

KATA PENGANTAR
DAFTARISI

BAB1
1.1
1.2
13
14

BAB 2

2.1
22
2.3
24

25
BAB 3

31
32

FORMAT VEKTOR - MATRIKS
Pendahuluan

Pengertian Keadaan
Pembentukan Persamaan
Soal-soal

MENCARI SOLUSI PERSAMAAN KEADAAN
DAN OUTPUT

Pendahuluan

Solusi dari Persamaan Keadaan

Solusi Persamaan Keadaan Non-Homogen
Beberapa Contoh Penyelesaian Solusi Persamaan
Keadaan dan Output

Soal-soal

BENTUK-BENTUK KHUSUS PERSAMAAN
KEADAAN

Pendahuluan

Transformasi Linear

B5 BYRE Ruw-nEa

A



viii : Sistem Kendali dengan Format Vekior - Matriks

3.3 Transformasi ke Bentuk Kanonik Variabel Fasa 54
3.4 Nilai Eigen dan Vektor Eigen 60
35 Transformasi ke Bentuk Diagonal 62
3.6 Matriks Transisi dan Solusi Persamaan Keadaan
Pada Bentuk Diagonal 66
3.7 Transformasi dari Bentuk Kanonik ke Bentuk Diagonal 75
3.8 Bentuk Kanonik Jordan B £
3.9 Soal-soal 82
BAB4 DAPAT DIKENDALI DAN DAPAT DIAMATI 87
4.1 Pendahuluan 87
4.2 Dapat Dikendali 87
4.3 Dapat Diamati 94
4.4 Bentuk Lain Syarat Dapat Dikendali 99
4.5 Bentuk Lain Syarat Dapat Diamati 103
4.6 Soal-soal : 106
BAB5 METODE LIAPUNOV 109
5.1 Pendahuluan 109
5.2 Berapa Pengertian Dasar 110
5.3 Kestabilan Menurut Liapunov 113
5.4 Tanda Suatu Fungsi 117
5.5 Dalil Metode Liapunov 121
5.6 Menentukan Fungsi Liapunov 130
5.7 Fungsi Liapunov untuk Menghitung Waktu Transisi 146
5.8 Soal-soal 151
DAFTAR PUSTAKA 155
TENTANG PENULIS 157

-oo0oo-



	Cover
	cp
	d1
	d2

